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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne,.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.2. Zakres Specyfikaciji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robot olgiych Specyfikagj.
W ramach prac przewidujegshastpujacy zakres robot:

» Zaggszczenie podiza gruntowego w miejscu projektowane]
pochylni;

Montaz ogranicznikdw pochylini z kragznikow i palisad
betonowych;

Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanegonru;
Wykonanie nawierzchni pochylni dla oséb niepetnasprych
z ptytek lastrykowych wibroprasowanych;

Uzupetnienie nawierzchni przy pochylni z mieszamkmneralno
- asfaltoweyj;

YV VV VY

Rozwizania techniczne stanage podstaw do wykonania tych
Robot g przedstawione Projekcie Budowlanym nr 1387/10PROJEKT
BUDOWLANY DOSTOSOWANIA KOMUNIKACJI DLA OSOB
NIEPELNOSPRAWNYCH DO LOKALI WYBORCZYCH OKW-9 | ClQW-
ZLOKALIZOWANYCH W GIMNAZJUM NR 29 W ZABRZU PRZY UL.
BUDOWLANEJ 26

1.4. Okrd&lenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaciji
Technicznej § zgodne z obowazujacymi odpowiednimi normami i ST -0
“Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotygze robét budowlanych.

Ogodlne wymagania dotygze robét budowlanych zgodne z
wymaganiami ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.1.Dokumentacja.
Patrz ST — 0 Wymagania ogdlne.
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1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymagargdmi 0
~Wymagania ogolne”.

1.5.3.0chrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4.0chronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5.Bezpieczastwo i higiena pracy
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6.Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.7.0grodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.8.Zabezpieczenie interesOw 0sob trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW
BUDOWLANYCH.

2.1.0go0lne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Materiaty nieodpowiadgce wymaganiom jak€ciowym.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo
czasu, gdy &da one potrzebne do Robot, byty zabezpieczone przed
uszkodzeniem, zachowaty swagakos¢ | wkasciwosci do Robét i byty
dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowaniedh zlokalizowane w olabie
Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektokadzoru lub
poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanycézov¢ykonawe.

Przy transporcie i magazynowaniu materiatow halezwzgédnie
przestrzegéazaleca producenta zawartych w kartach, aprobatach
technicznych, instrukcjach stosowania itp.
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2.4. Transport materiatow.

Transport materiatdw powinien odbyévsic po drogach
publicznych pojazdami przystosowanymi do tego celu.

Masa tadunkéw przemieszczanych przyaiu srodkéw
transportowych nie powinna przekra¢zipuszczalnej rfmosci lub
udzwigu danegarodka transportowanego. Masa i rozmieszczenie
tadunkéw narodkach transportowych powinno zapetvbezpieczne
warunki przewozu i przetadunku.

2.5. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.5.1.Plytki lastrykowe.

Wymiary: 40x40x3,8 cm;

Wykonane jako element dwuwarstwowy, technalagibroporasowania.
Warstwa gorna, zytkowa o grubéci 0, 7+1,0 cm wykonana z kruszyw
marmurowych, granitowych lub bazaltowych.

Warstwa dolna z betonu konstrukcyjnego.

Antypcslizgowos¢ — R 11 wg. DIN 51130.

Kolor — szary.
Lp. Cecha techniczna Wartd¢ deklarowana
1 Wytrzymata¢ nasciskanie C30/37
2 Nasakliwos¢ wagowa Max. 5,5 %
. . Klasa B wg. PN-EN 13748-
3 Stopié mrozoodporngci 29006
Scieralngé betonu — srednie zmniejszenie gbjci
4 prébki po 16 cyklach na tarczy Boehmego AV'=20 000
5 Wytrzymata¢ na zginanie >4,5 MPa

2.5.2.Krawgzniki.

Wg. PN — EN 1340: 200AC: 2007 Krawezniki betonowe. Wymagania

I metody bada’.

Tablica 4. Dane techniczne:

Nazwa Cechy
Nazwa wyrobu 15 x 30 x 100;
Materiat Beton
Kolor Szary
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Wysoka¢ modularna

300 mm; 220 mm

Szerokd¢ modularna

150 mm

Dilugos¢ modularna

1000 mm

Wysokas¢ rzeczywista

300 mm, 220 mm

Szerokd¢ rzeczywista 150 mm
Dlugosé rzeczywista 1000 mm
Masa 90 kg
Mrozoodpornéé¢ klasa 3 oznaczenie D

Reakcja na ogie

Klasa Al

Wytrzymata¢ na zginanie

Klasa 1 oznaczenie S - 3,5 MPa

Odporndg¢ nascieranie

Klasa 4 oznaczenie |

Odporndg¢ na
paslizg/poslizgniecie

Zadowalagca

Trwalosé

Przy dziataniu normalnych warunkow zestnznych
zachowug zadowalajca wytrzymalaé w ciagu catego
okresu aytkowania pod warunkiente s poddawane

normalnej konserwacji.

2.5.3.Palisada.

Palisada betonowa — 20/17,5x60 cm;

Kolor — szary;

2.5.4.Beton asfaltowy.

PN — EN 13108 — 12008 ,Mieszanki mineralno-asfaltowe --
Wymagania -- G&¢ 1: Beton asfaltowy”

Parametry techniczne, uktad i grébowarstw — do odtworzenia.

2.5.5.Tluczer kamienny niesortowalny.

Wg. PN-EN-13242+A1: 2010 Kruszyw niezwgzanych i zwijzanych
hydraulicznie materiatéw stosowanych w obiektactidwlanych i

budownictwie drogowym

Frakcja 31, 5+ 63 mm
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Nazwa Cechy
mrozoodpornét Sr. 0,3 %
nasiakliwosé sr. 0,8 %
scieralng¢ w bebnie Los Angeles sr. 26,5 %
2.5.6. Piasek.

Spetiajcy wymagania PN — EN 1262&ruszywa do betoriwraz PN
— EN 13242 Kruszywa do niezwizanych i hydraulicznie zyganych
materiatdw stosowanych w obiektach budowlanychdolanictwie
drogowym”.

2.5.7. Zwir.

Spetniagcy wymagania PN — EN 1262&ruszywa do betoriu
oraz PN — EN 1324XKruszywa do niezwizanych i hydraulicznie
zZwigzanych materiatow stosowanych w obiektach budowlany
budownictwie drogowym”

Granulacja 2+8 mm;

3. WYMAGANIADOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego sptu,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na gakaykonywanych
Robot.

Sprzt stwzacy do wykonania Robot ma bytrzymywany w
dobrym stanie technicznym i gotovepdo pracy. Bdzie on zgodny z
normami ochronyrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopikuhoentéw
potwierdzagcych dopuszczenie spitm do wytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Maszyny i uradzenia nalgy eksploatowé zgodnie z instrukcjami
obstugi tych urzdzen.

Zastosowany spgki inne naredzia powinny by utrzymywane w
stanie sprawnii technicznej i czystmi zapewniaicej wytkowanie ich bez
przeszkody dla bezpiearstwa i zdrowia pracownikOw oraz stosowane tylko
w procesach i warunkach, do ktéryehpszeznaczone.
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4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takich
srodkéw transportu, ktére nie wpltymiekorzystnie na jaké
wykonywanych Robot i wkiwosci przewaonych Materiatdw oraz stan
drég. Liczbasrodkdw transportu dalzie zapewni@prowadzenie Robot
zgodnie z zasadami oktenymi w Dokumentacji Projektowej, ST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgalspetnia
wymagania dotycgce przepisoéw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obgien na osie i innych parametréw technicznych.

Wykonaweca bdzie usuwa na bieaco wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogagclowych oraz dojazdach do
Terenu Budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.10g0Ine wytyczne uktadania kraveznikow.

» Krawezniki nalezy uklad& na tawie betonowej z oporem lub tawie
betonowej z oporem. Rodzaj tatwy i jej parametrieinadobra
stosownie do projektowanych parametrow drogi orammkow
geotechnicznych. W tawach betonowych koniecznewg&bnanie,
co 50 m szczeliny dylatacyjnej o szeréic25 mm, ktog nalezy
wypetni elastycza mas do spoin.

» Ustawienie krawznikow na tawach betonowych najewykona& na
zaprawie cementowo-piaskowej od 1- 2 do 1- 6, kigmabas¢
winna wynost 3 cm po zagszczeniu. Umdiwia to niezalene
odksztatcanie gikraweznikéw i tawy spowodowane gdicami
temperatur w rinych porach roku i bezpeednim nastonecznieniu
kraweznikow.

» Przy uktadaniu kragznikow naley zwrdcié szczegola uwag; na
zachowanie pomdzy nimi szczelin dylatacyjnych. Optymalna
szczelina powinna méec mm. Dopuszczasjednake szczeliny do
10 mm. Przy krawznikach posiadagych odstpniki ich grubad¢ nie
jest tozsama z szerokaia spoin, ma one tylko uniemaliwi ¢
uktadanie krawznikdw na tzw. "styk".

» Szczeliny pomidzy kraweznikami mazna wypetnia tylko
elastyczn mas do spoin, odporna warunki atmosferyczne.
Spoiny winny by wypetnione catkowicie na pedrgicbokasé.

> Pozostate warunki techniczne ustawiania krawkOw, nie ugte w
niniejszym opracowaniu, naig realizow& w oparciu o nora PN —
EN 1340: 2004 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada
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5.2.Koryto pod nawierzchnie.

» Koryto wykonane w podtau powinno by wyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami poddaymi i poprzecznymi oraz zgodnie z
wymaganiami podanymi w projekcie.

» Wskaznik zag;szczenia koryta nie powinien dynniejszy ni 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3.Uktadanie nawierzchni z ptytek lastrykowych.

» Podbudow z kruszywa tamanego uktadevarstwami o grubkei 10-15
cm zagszczajc kazda warstwe ubijakiem lub zagszczarlg
powierzchniovyg

» Na warstw podbudowy nanosimgwir o uziarnieniu 2-8mm (gruldé
warstwy min. 5cm). Po wyréwnaniu go dedanego poziomu listay
niwelujaca uktadamy na nim ptytki. Midzy ptytkami naley zachowa
odstpy okoto 3 mm.

5.4Rozbidrka i ponowne wykonanie fragmentéw nawierzchin

asfaltowe;.
» Whyciecie uszkodzonych miejsc nawierzchni z nadaniemlaggych
ksztattow.
» RoZcielenie mieszanki mineralno — bitumicznej w jedigj w dwdéch
warstwach.

» Zageszczenie poszczegolnych warstwasnej mieszanki.
» Skropienie bitumem powierzchni gornej warstwy iygasie kruszywem

6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1.0golne zasady kontroli jakd&ci Robot.

Kontrola jakdci robot polega na sprawdzeniu:
» Zgodndci wykonania Robo6t zgodnie z Dokumentgleyojektova, ST |
poleceniami Inspektora Nadzoru;

Podczas prowadzenia Rob6ét Inspektor Nadzoru anagdo

kontroli wszystkich etapdw realizacji prac, azalsprawdzenia jakoi i

pochodzenia stosowanych materiatow.

» Kontrola jakdci materiatow i wyrobow.

o Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone matdriaty
wyroby posiadaj aktualra Aprobat Techniczi, Certyfikat Zgodnéci
lub Certyfikat na Znak Bezpieczstwa.

o Woyniki odbioru materiatdw i wyrobéw powinny bkazdorazowo
wpisane do dziennika budowy.
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6.2 Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.3Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.4Kontrola jako sci materiatow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.5Badanie nawierzchni w czasie prac.

6.5.1.Sprawdzanie poditaa.

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodooz
dokumentagj projektows i odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wyngsia:
- gkebokasci koryta:
- 0 szerokécido 3 m: +1 cm,
- 0 szerokéci powyzej 3 m: £ 2 cm,
- szerokaci koryta: £ 5 cm.

6.5.2.Sprawdzenie podsypki.
Sprawdzenie podsypki w zakresie gréddo wymaganych spadkow
poprzecznych i podimnych polega na stwierdzeniu zgodoiaz
dokumentagj projektows oraz pkt 5.3 niniejszej ST

6.5.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidtovsoi wykonania nawierzchni z ptytek
lastrykowych polega na stwierdzeniu zgogtnavykonania z dokumentagj
projektowa oraz wymaganiami pkt 5.3 niniejszej ST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtovéoi ubijania,

- sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy praty des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest
zachowany,

6.6 Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.

6.6.1.Sprawdzenie réwndci nawierzchni.

Sprawdzenie rowrici nawierzchni przeprowadéaalery fata.
Dopuszczalny przsvit pod tat 4 m nie powinien przekracz4,0 cm.
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6.6.2.Sprawdzenie profilu podtuznego.

Sprawdzenie profilu podlmego przeprowadZanalery za pomog
niwelacji, bionc pod uwag punkty charakterystyczne. Odchylenia od
projektowanej niwelety chodnika w punktach zataraamwelety nie mog
przekracza+ 3 cm.

6.6.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego.
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokortymadery szablonem
z poziomig. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego preafynosz
+ 0,3%.

6.7.Badania utazenia kraweznikow.

6.7.1.Sprawdzenie koryta pod tave
» Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie
wykopu.
» Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi + 2 cm. Zagzczenie podica
powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.7.2.Sprawdzenie ustawienia kravgznikow.
» Przy ustawianiu kragznikdw nalery sprawdzé:

o Odchylenia linii kravgznikdw w poziomie od linii projektowane;;

o Odchylenie niwelety goérnej ptaszczyzny kkgwika od niwelety
projektowanej;

0 Rowna¢ gornej powierzchni kraggnikbéw, sprawdzane przez
przytozenie taty;

o Dokladna¢ wypetnienia spoin. Spoiny musby¢ wypetnione
catkowicie na pekpglcbokasc;

6.8.0dbiér uzupetnienia nawierzchni z asfaltobetonu:
» Odbiorowi robot zanikagych podlega:
0 Oczyszczenie i skropienie podeoi warstw konstrukcyjnych
nawierzchni;
o Warstwa wyréwnawcza (profilowa);
o Warstwa wzmacniaga;
o Warstwa wizaca.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.10g0Ine zasady Przedmiaru Robot.
Przedmiar Robot okéta¢ bedzie przewidywany zakres Robot
zgodnie z DokumentagpProjektova i ST.
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Przedmiar wykonuje Projektant na podstawie podmar
inwentaryzacyjnych i Dokumentacji Projektowej. Wadi przedmiardw
zostan wpisane do Kaizki Przedmiarow stanowtej zahcznik do
Dokumentacji Projektowe,.

7.2.0g0Ine zasady Obmiaru Robot.

Obmiar Robot &dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych
Robot zgodnie z Dokumentadprojektows i ST, w jednostkach ustalonych
w Przedmiarze Robot.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obramgyzh Robot |
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmi@em.

Wyniki obmiaru leda wpisane do Kggi Obmiaru.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

Sprawdzenie przygotowania do odbioru drog potega
sprawdzeniu w dzienniku budowy potwierdzenia pragkonawcow
zakaczenia wszystkich robot przy wykonywaniu drogi.

8.1. Wymagania dotyczce ngnosci i cech geometrycznych
podbudowy

8.1.1.Spadki poprzeczne podbudowy.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny agodne z
dokumentag projektows z tolerancgj 0,2%.

8.1.2.Grubosé¢ podbudowy.

Gruba¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od grubdci projektowanej
0 wigcej ni:
- dla podbudowy zasadniczej £ 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1cm, - 2 cm.

8.20dbior techniczny — czsciowy nawierzchni.

o W ramach odbioru eZciowego naley:

o Sprawdzt czy odbierany element nawierzchni jest wykonamy
zgodnie z Dokumentagpraz z ewentualnymi zapisami w
Dzienniku Budowy dotycgcymi zmian w tym projekcie.

o Sprawdzt zgodnd¢ wykonania odbieranej e&ci drogi z
wymaganiami okrdonymi w odpowiednich punktach ST, a w
przypadku odspstw, sprawdzi uzasadnienie konieczém
odstpstwa wprowadzone do dziennika budowy.
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o Po dokonaniu odbioru egciowego naley sporadzi¢ protokot
potwierdzagcy prawidtowe wykonanie roboét, zgodidovykonania
nawierzchni z Dokumentagj pozytywny wynik niezbdnych bada
odbiorczychW protokéle nalgy jednoznacznie zidentyfikowaniejsce
zainstalowania elementéw lub lokalizagdcinkéw nawierzchni, ktére
byly objete odbiorem cgciowym. Do protokotu naley zahczye
protokoty niezlgdnych bada odbiorczych.

o W przypadku negatywnego wyniku odbiorwg&zowego, w protokdle
nalezy okresli¢ zakres i termin wykonania prac naprawczych lub
uzupetniagcych. Po wykonaniu tych prac najgponownie dokona
odbioru czsciowego.

8.30dbidr techniczny - koncowy nawierzchni.

o0 Odbiér nawierzchni:

0 stan powierzchni nawierzchni charakteryzugelsakiem
nierbwnaci,

o W ramach odbioru kicowego nalgy:

o sprawdzt czy nawierzchnia jest wykonana zgodnie z
Dokumentacj Projektovy;

o sprawdzt zgodnd¢ wykonania odbieranej nawierzchni z
wymaganiami okrdonymi w odpowiednich punktach ST, a w
przypadku odspstw, sprawdzi w dzienniku budowy
uzasadnienie konieczfm wprowadzenia odgpstwa,

0 sprawdzé protokoty odbiorow midzyoperacyjnych,

o sprawdzt protokoéty odbioréw technicznych - gxiowych,

o Odbidr techniczny - kicowy kaiczy sk protokolarnym przegiem
nawierzchni do gzytkowania lub protokolarnym stwierdzeniem braku
przygotowania nawierzchni daytkowania, wraz z podaniem przyczyn
takiego stwierdzenia.

o Protokét odbioru technicznego -k@mwego nie powinien zawiera
postanowié warunkowych. W przypadku zakczenia odbioru
protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania ieaxchni do
uzytkowania, po usurciu przyczyn takiego stwierdzenia nate
przeprowadz ponowny odbior drogi.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZ ACYCH.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10.2. Dokumenty zwigzane.
» Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd —
montaowych tom |,Budownictwo Ogdéine”
» Zalecane normy:
- Maja zastosowanie wszystkie zwane z tym tematem
normy polskie (PN) i braiowe (BN).

CALOSC OPRACOWANO Z ZASTOSOWANIEM LEGALNEGO OPROGRAMOWANIA®MPUTEROWEGO:

- Microsoft WORD Gertyfikat legalngci nr X08-19081

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskita — ustawa z dnia 4 lutego 1994r
(Dziennik ustaw nr 24 z dn. 23 lutego 1994r). Zokebtnianie egzemplarzy, odsprzediub
jakiekolwiek inne wprowadzenie do obrotu oraz oprveenie bez zgody autoréw jest zabronione
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