DODATKOWE POZYCJE DO PRZEDMIAR ROBOT
Dla budynku Przedszkola przy ul. Sportowej w Zabrzu

Nr. Opis robot Jm. szt
1 Wykonanie przej$cia przez sciang - | Szt. 2
niepalna pianka HILTI
2 Badanie ci$nienie i wydajnosci Szt 1
hydrantu HP- 25




