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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikagchnicznej (SST) as wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z utéeniem dwdch warstw odcinggych z geowtdkniny.

1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza szczegobtowa specyfikacja techniczna (SS&nowi podstaw opracowaniadokumentow
przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i reatiji rob6t dla inwestycji:

BUDOWA MUSZLI KONCERTOWEJ W RAMACH ZADANIA "LODOWISKO, ROLKOWISKO, MUSZLA KONCERTOWA
- ZABRZANSKIE CENTRUM KULTURY | SPORTU PRZY BASENIE "AQUARIUS" - ETAP II".

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zawanych z
wykonaniem i odbiorem dwoch warstw z geowtékniny. Wgkumentacji technicznej. Na geowtdkninie zostani
utozona konstrukcja nr 1i 2.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohzén od ruchu na podie. Podbudowa
moze sklada sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

1.4.2. Podbudowa pomocnicza - dolna ¢z podbudowy spetniafa, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodyzmi przenikaniem gatek podida. Maze zawierd
warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca.

1.4.3Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cxstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powye,.

1.4.4.Geowldknina — materiat nietkany wykonany z wiékemtetycznych, ktérych spéjpbjest zapewniona
przez igtowanie lub inne procesyckenia (np. dodatki chemiczne, patenie termiczne) i ktéry zostaje
maszynowo uformowany w postaci maty.

1.4.5. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo[t] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogl6lne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania rob6t
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentagcprojektova

Materiaty do wykonania robdt powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej &b
oraz ew. z aprobatechniczn.

2.2.2.Geowtéknina

Rodzaj geowtokniny i jej whxiwosci powinny odpowiadé wymaganiom okrdonym w dokumentaciji
projektowej lub ST.

W przypadku braku wystarczajych danych, przy wyborze geowtdkniny ma korzysta z ustalé podanych w
zahczniku 2.

Geowtdknina mee by sktadowana na placu budowy w nieuszkodzonym opakaw nawingta na tule lub
rure metalovs, ktére zaleca sizdejmowa przed momentem wbudowania.
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Rolki geowtdkniny nalgy skltadow#& w suchym miejscu, na czystej i gtadkiej powierdchiraz nie wgcej niz
trzy rolki jedna na drugiej. Nie wolno sktadoéveolek skrzyowanych oraz wyjtkowo mana zezwolk na
sktadowanie rolek nie opakowanych przez okressi#y niz tydzien. W przypadku wadliwego sktadowania,
nalezy usuny¢ wierzchni warstwe geowtdkniny, jako nieprzydagndo dalszych robét. Po zdjiu opakowania,
geowtoknina nie powinna lBynaraona na zawilgocenie.

Przy sktadowaniu geowtokniny naleprzestrzegazalecé producenta.

2.2.3.Elementy mocujce geowtdknin do podiaa

Do przytwierdzania geowtokniny do podistosuje siszpilki lub klamry z pgtdw stalowychsrednicy
okoto 12+16 mm. Rit powinien by zaostrzony i mi&dtugas¢ min. 30 cm. Rt powinien mié czg$¢ poziony,
dociskajca geowtdknire do podtaa, np. odgicie w ksztatcie litery U, przyspawany kawatek bladip.

Elementy mocujce stosuje sina zaktadach i kragdziach paséw geowtdkniny.

2.2.4.Piasek do wyréwnania podia

Przy wyréwnywaniu podta naley stosowd piasek, nie zawieraty kamieni lub elementéw obcych,
mogacych uszkodzi geowtoknirg.

2.2.5. Parametry techniczne geowidkniny

ZALECANE WELA SCIWOSCI GEOWLOKNINY

Lp. Wiasciwosé JednSSTkal Wymagania
1 Masa powierzchniowa gfm > 300
2 Wytrzymat@¢ na rozciganie kN/m >20

Wzdtuz pasma
Wszerz pasma >20
3 Wydtwzenie przy zerwaniu % S55
Wzdtuz pasma
WSszerz pasma 2555
4 Odporné¢ na przebicie statyczne kN > 3,05
(metody CBR)
5 Umowny wymiar poréw & 'm 80
6 Prdkos¢ przeptywu mm/s 50

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoing gkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagasic mazliwoscia
korzystania ze spetu dostosowanego do prztgj metody robot, jak:
a) uktadarki do uktadania geowtdkniny o prostej kouktji, umaliwiajace rozwijanie geowiokniny ze
szpuli, np. przez podwieszenie rolki do wygiika koparki, cignika, tadowarki itp.,
b) drobny sprzt pomocniczy, jak pita, N nazyce, miotek itp.
Sprazt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctmaakceptowany przezayniera.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Materiaty sypkie (np. piasek) moa przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed  zanieczyszczeniem, zmieszaniem zyminnmateriatlami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Geowtoknina mge by transportowana dowolnyndrodkami transportu, pod warunkiem:

— opakowania bel (rolek) fali chroniaca przed uszkodzeniem i negatywnym dziataniem pgoioivania
stonecznego,

— zabezpieczenia opakowanych bel przed przemiesmipmasg w czasie przewozu, przed zawilgoceniem,
zabrudzeniem i nadmiernym ogrzaniem,

— utozenia rolek poziomo, nie wtej niz w trzech warstwach,

— niedopuszczenia do kontaktu bel z chemikaliamiszgzami oraz przedmiotami mgymi przebé lub
rozcia¢ geowtoknire,

— przestrzegania zalet@roducenta, dotyazych warunkéw przewozu geowtokniny,

— niedopuszczenia do porozrywania i podziurawienisakopvania z folii w czasie wyladowywania
geowtdkniny zerodka transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukcja i spos6b wykonania rob6t powinny¢ lsgodne z dokumentacijprojektows i ST. W
przypadku braku wystarczagych danych mma korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z
informacji podanych w zatznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
1. roboty przygotowawcze,

2. utozenie warstwy odcinagej z geowtokniny,
3. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robo6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lubkaz
Inzyniera:
— ustali lokalizacg, robét,
— przeprowad@ obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdlowego wytyczenia robdt oraz
ustalenia danych wysokciowych,
— usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, korzeniegksize kamienie, ktére mogtyby uszkoélgeowtdknire,
— wyréwnanie powierzchni gruntu podda, np. przezciecie tyzka lub prze utgenie warstwy piasku grubo
okoto 5 cm roztaonego ecznie bez zaggzczania.

5.4. Ulazenie warstwy odcinapcej z geowtdkniny

Geowldknire nalezy uktada recznie lub za pomacuktadarki wzgtdnie chgnika itp. przez rozwijanie
szpuli, lekko § nachgajac. Zaleca si sporadzi¢ plan ukladania, okéjacy wymiary pasm, kierunek pSgiu
robdt, kolejné¢ uktadania pasm, szeralozaktadéw, sposohtzenia itp.

Folig, w ktdém sa zapakowane rolki geowtokniny, zalecag stdejmow& bezpdrednio przed
uktadaniem. W celu uzyskania mniejszej szesokmlki mozna j przecaé pita.

Geowtoknirg nalezy tak uktadé, by pasma tealy poprzecznie do kierunku zasypywania. Zaklady
sasiednich pasm powinny wyn@sB0+50 cm. W niektorych przypadkach pasmazmeouktadd wzdhuz osi.
Nalezy wéwczas szczegblnie przestrzégachowania zaktadu pasm. Aby zapobiec przemiesaczgp. przez
wiatr, pasma nalgy przymocowd (np. wbitymi w grunt pgtami w ksztatcie U) lub chwilowo ohgiy¢ (np.
pryzmami gruntu, workami z gruntem itp.). W uzasedych przypadkach wymagane jegtaenie pasm,
najczsciej na budowie za pomeaszycia, palczen specjalnych itp. Nalg zwrac& uwag, aby nie uszkodzi
geowtokniny.
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Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszyaio(@m), gdy mniej jest zakladow i patzer. W
przypadku dysponowania gskimi pasmami (1,5 + 3 m) korzystny jest uklad kiawy z przeplecionych
prostopadtych pasm, rozwijanych poprzecznie i podki Uktad taki zapewnia skuteczrdwukierunkovy
wspOtprae materiatu.

Niedopuszczalny jest ruch pojazdéw i maszyn budoydh bezpérednio po utéonej geowtdkninie.

5.5. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacjprojektovs i ST. Do robét wykéczeniowych
naleza prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw terenowych, takie jak:
- odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,

— niezlzdne uzupelnienia zniszczonych w czasie rob6t elédmernbot,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0gdlii] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakie IGb znakiem budowlanym B, certyfikat zgodaip
deklaracg zgodndci, aprobat techniczi, ew. badania materiatbw wykonane przez dostawtd i
- ew. wykong& wlasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robétedéne przez
Inzyniera,
- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktére naley wykona w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiarow ngzt:élgvmc Wartcici dopuszczalne
1 | Lokalizacja i zgodn& granic terenu 1 raz Wg pktu 5 i dokumentacji
rob6t z dokumentagjprojektovg projektowej
2 | Oczyszczenie i wyréwnanie podé Cate podige Wg pktu 5.3
3 | Prawidtowd¢ utozenia geowtdkniny Jw. Wg pktu 5.4
4 | Zabezpieczenie geowtdkniny przed
przemieszczeniem, prawidtowio Jw. Wg pktu 5.4
pofaczen, zakotwidy, ew. balastu itp.
5 | Przestrzeganie ogranig¢zeichu
roboczego pojazdéw i maszyn Jw. Wg pktu 5.4
6 | Wykonanie robét wykiczeniowych Ocena gita Wg pktu 5.5

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@PNymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odciaes;.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektova, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega przygotowanie pagto
Odbidr tych robét powinien Byzgodny z wymaganiami pktu 8.2 SST D-M-00.00.00 jiégania ogolne” [1]
oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1]
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fdw6ch warstw odcinagych z geowtékniny obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podie,
— dostarczenie materiatow i spim,
— wykonanie robét przygotowawczych,
— ulozenie dwoch warstw geowtokniny wedlug wymagdokumentacji projektowej, ST i specyfikacji
technicznej,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymeczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsa SST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktéreaspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale saigprzekazywane
Zamawiajcemu i 8 usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
- prace towarzysge, ktore s niezlzydne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczame rdbot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (SST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoélne
10.2. Normy

2. PN-ENISO 10319 Geotekstylia — Badanie wytrzy§@t na rozciganie
metody szerokich prébek

3. PN-ENISO 12236  Geotekstylia i wyroby pokrewneBadanie na przebicie
statyczne (metoda CBR)

4. PN-ENISO 12956  Geotekstylia i wyroby pokrewne Wyznaczenie
charakterystycznych wymiaréw poréw

11. ZAL ACZNIKI

ZAL ACZNIK 1
ZASADY STOSOWANIA WARSTWY ODCINAJ ACEJ

1.1. Cel stosowania

Celem warstwy odcinagej jest uniemdiwienie przenikania cgtek drobnych gruntu do warstwzéeych powyej.
Warstwe odcinajica uktada st pod konstrukej nawierzchni i moe stanowd:
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a) cze$¢ podbudowy pomocniczej, zlokalizowapod warstw odsiczapca,

b) samodziela warstwe zlokalizowam na podiau, gdy istnieje obawa nagania (nawilgacania) gruntu weda
podbudowa jest z materiatu ziarnistego (sypkiego).

Warstwa odcinajca chroni przed przenikaniem gruntu padtov dolry czs¢ podbudowy i tym samym przeciwdziata
zmniejszeniu & uzytecznej grubéci podbudowy.

1.2. Kryterium stosowania warstwy odcinajacej przy odwodnieniu podtaa nawierzchni

(wg rozporadzenia MTiGM z 2 marca 1999 r. w spr. warunkéw technych, jakim powinny odpowiadalrogi publiczne i
ich usytuowanie; Dz.U. nr 43, poz. 430, zat. 4,7Ip.

W wypadku wystpowania pod warstvodsiczapca gruntéw nieulepszonych spoiwem powinient lspetniony
warunek szczelnioi warstw okrélony zgodnie z wzorem [gdgs < 5, gdzie:
D.5— wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaremstwy odgczapcej,
Dgs — wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziagamtu poditaa.

Jereli powyzszy warunek szczeldoi warstw nie mee by spetniony, to midzy tymi warstwami powinna gy
utozona warstwa odcingga o grubéci co najmniej 10 cm z odpowiednio uziarnionegonguulub wykonana warstwa
posrednia z geowtokniny.



