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Wstep

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem demontazu zwodow,
uchwytéw i przewodéw odprowadzajacych wykonanie nowej instalacji odgromowych na
budynku gtéwnym Centrum Edukacji w Zabrzu z zastosowaniem nowych materiatow
zgodnie z, PN-EN-62305-1;2011, PN-EN-62305-3;2011

Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot zwiazanych z remontem pokry¢ dachowych oraz wymiana
elementéw konstrukcyjnych dachu

na budynku gléwnym Centrum Edukacji Zabrzu przy ul 1-go Maja 12.

Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i ma-

jace na celu wykonanie nowej, zmodernizowane;j instalacji odgromowej na dachu budynku

gtéwnego Centrum Edukacji w Zabrzu.

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:

e demontaz istniejacych zwodéw i przewodéw odprowadzajacych wraz przynaleznymi
uchwytami,

e montaz nowych zwodéw, przewodéw odprowadzajacych i uchwytow

e podlaczenie wykonanej instalacji do nowych uzioméw pionowych

e sporzadzenie protokétu z pomiaréw rezystancji uziemienia (zgodnie z obowiazujacymi
normami warto$¢ oporno$ci uziemienia nie moze by¢ wigksza od 20 omow)

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami oraz przepisami
i oznaczaja wszystkie prace budowlane zwiazane z wykonaniem instalacji odgromowe;.

Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania ogélne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z specyfikacja techniczna,
poleceniami Inspektora nadzoru  oraz zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo
budowlane, Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych Czgs¢ D
Zeszyt 2 -Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej
2004.

Materialy

Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Do wykonania instalacji odgromowej moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych
i zagranicznych.

Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji musza posiada¢ aktualne polskie
aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed
zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbiér techniczny materiatow
powinien by¢ dokonywany wedtug wymagai i w spos6b okreslony aktualnymi normami.
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Przewody

Instalacje nalezy wykona¢ z przewodéw stalowych ocynkowanych @ 8mm.

Dostarczone na budowe przewody powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz bez widocznych
wzeréw i ubytkow spowodowanych uszkodzeniami.

Zaciski uchwyty oraz elementy instalacji umieszczone w ziemi powinny mie¢ atest
zastosowania w budownictwie oznaczonym znakiem CE.

Sprzet

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i
wytadunku materiatow.

Transport

Przewody, zaciski, bednarka w wiazkach musza by¢ transportowane na samochodach o
odpowiedniej dtugosci. Ksztaltki nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas
transportu, przeladunku i magazynowania elementéw do instalacji nalezy unika¢ ich
zanieczyszczenia.

Wykonanie robot

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram rob6t uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty
izolacyjne.

Roboty demontazowe

Demontaz istniejacej instalacji wykonywany bedzie bez odzysku elementow.

Przed przystapieniem do remontu dachu nalezy zdemontowa¢ instalacje.

Elementy stalowe nalezy pocia¢ palnikami lub tarcza na odcinki dtugosci pozwalajacej na
zniesienie z budynku i transport. Materiaty uzyskane z demontazu nalezy posegregowac i
wywiez¢ na uzgodnione z Inwestorem miejsce sktadowania..

Sposéb ukladania przewodow

W calej instalacji wszelkie zagigcia przewodéw wykonywane sa tagodnymi fukami o
promieniu nie mniejszym niz 25 cm. Wszystkie potaczenia przewodéw musza by¢ bardzo
starannie wykonane. Najpewniejszym sposobem potaczenia jest spawanie przewodow.
Jezeli nie mozna zastosowaé spawania, to potaczenia moga by¢ wykonane za pomoca srub,
przy czym laczone przewody powinny si¢ styka¢ na dtugosci okoto 10 cm. Przewody
instalacji piorunochronnej w czeéci nadziemnej powinny by¢ zabezpieczone przed korozja
przez ocynkowanie ogniowe itp. Do wykonania instalacji nie wolno stosowa¢ linek
aluminiowych. Nie wolno tez stosowa¢ linek stalowych, tylko ocynkowane ogniowo prety
stalowe.

Zaciski probiercze

Zaciski (z1acza kontrolne) umieszcza si¢ na kazdym przewodzie uziemiajacym na wysokosci
ujednoliconej w zakresie 05-1,40 m nad ziemia. Zaciski stuza do przeprowadzania
okresowych kontrolnych pomiaréw opornosci uziomu.

Sposéb ich wykonania (dwie sruby zaciskowe) musza umozliwi¢ fatwe odlaczenie przewodu
uziemiajacego od przewodu odprowadzajacego w chwili przeprowadzania pomiarow
opornosci i ciggtosci instalacji odgromowej



5.5 Badania i uruchomienie instalacji

Badanie sprawnosci instalacji nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN-62305-6;2011,
Warto$é opornosci uziemienia nie moze by¢ wigksza od 20 Q ,a wypadkowa 10 Q.

6 Kontrola jakoS$ci robot

Kontrola jakosci robot zwiazanych z wykonaniem instalacji powinna by¢ przeprowadzona w
czasie wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano—montazowych . Warunki Techniczne
Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych. Cze$¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt
2:Instalacje elektryczne i piorunochronie w budynkach uzytecznosci publicznej. Warszawa,
ITB2004. [6] Markiewicz H.: Instalacje elektryczne. Wydanie V. Warszawa, WNT 2003.
Kazda dostarczona partia materialéw powinna byé zaopatrzona w $wiadectwo kontroli
jakosci producenta. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli
wszystkie wymagania dla danej fazy robét zostaty spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan
nie zostato spetnione, nalezy dana faze robot uznaé za niezgodna z wymaganiami normy i po
dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

7  Odbior robot

Po przeprowadzeniu pomiaréw opornosci instalacji przewidzianych dla danego rodzaju
robét nalezy dokonaé koncowego odbioru technicznego instalacji.
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:
e dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow (Swiadectwa jakosci wydane
przez dostawcow materiatow),
- e protokoty wszystkich odbioréw technicznych czgsciowych,
e protokoty badan.
8 Przedmiar robot

Ogolne zasady przedmiaru rob6t podano w SST ,,Wymagania ogolne”.
9  Warunki platnosci
Zgodnie z zawarta umowa o wykonanie robot.
10 Przepisy zwiazane
Norma wieloarkuszowa PN-EN-62305;2011
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych. Czgs¢ D: Roboty

instalacyjne. Zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci
publicznej. Warszawa, ITB 2004 r.



